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Potentanspriichc: 

1. Einriehtung zum Fcrnantrieb einer auf cine 
gcwunschte Drehstellung einstellbaren Welle mit 
einem mil tier Welle iibcr ein erstes Getriebe ver- 
bundenen Wendemotor und einer die Drehstel- 
lung der Welle anzeigenden orllichen Anzeige- 
vorrichtung,dadurch gekennzcichnet, daB 
die Anzeigevorrichtung (53) iiber ein zwctes Ge- 
triebe (52) von einem zweiten Wendemotor (51) 
antreibbar ist, welcher bei einer Bewegung des er- 
sten Getriebes (33) von einem mil diesem gekop- 
pelten Schalter (47) einschaltbar ist und die An- 
^^ioevorrichtunR (53) bewegt, und daB mit dem 
zweiten Getriebe (52) eine Steuervornchtung 
71) gekoppclt ist, die den zweiten Wendemotor 
(51) derart stcuerL daB bei jeder Bewegung des 
crsten Getriebes (33) urn cincn eegchenen Bctrag 
die An/eigevorrrwl.tung (53) cbenfalls cine vorbe- 
stimmte Bewegung ausfiihrt. 

"> Einrichtung nach Anspruch 1. dadurch ge- 
kennzcichnet. daB der Schahcr (47) des zweiten 
Wcndcmotors (51 ) von einem mil dem crsten Ge- 
triebe (33) gckoppclteu crsten Nockcn (45) beta- *5 
tigbar ist und daB die StcuervorricHung cinen von 
clem zweiten Getriebe (52) anectriebenen zweiten 
Nocken (55) und cinen von cliescm bctntigten 
zweiten Schalter (71) cnthall. 

1 Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
Kcnnzeicnnei, uau uic neiacii ^fi....u, • 
cinpolige Umscbalter sin X der n beweghchen 
Kontakte durcn den jcwcili&cn Nockcn (45 bzw. 
55) betiitigbar sind. 

4. Einrichiunu nach einem der Anspruchc 1 ois 35 
^ dadurch gekennzcichnet. daB der crstc Wende- 
motor (3 I ) ein Wcehse Istrommotor und der zweite 
Wendemotor (51) cm Glcichstrommotor ist. 

S Einrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzcichnet. daB der zweite Wendemotor (51) 
mil einer hohercn Drchzah) als der erste Wende- 
motor (31) lauft und der Anzeigevorrichtung (53) 
die vorhestimmte Bewegung ertcill, bevor der cr- 
stc Wendemotor das crsre Getriebe (33) und den 
ccgcbencn Bctrag bewcgl hat. 
* 6 Einrichtunu nach einem der vorangehenden 
Anspruchc. dadurch gekennzcichnet. daB der mit 
dem crsten Getriebe (33) gekoppelte, zwischen 
einer Spannungsquclfc (21) und dem zweiten 
Wendemotor (51) gtschaltctc Schalter (47) vom 
ersten Getriebe jeweils bei einer bestimmtcn 
Drehstellung kurzzciiig gcschlossen wird. 

7. Einrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspitiche. dadurch gekennzcichnet. daB ein rc- 
lativ zur Anzeigevorrichtung (53) drchbarcs Vor- 
wahlorgan (Kl) vorgeschen ist. welches bei einer 
Rclativvcrdrclningim cincn bzw. andercn Sinn die 
beiden Wcndcmotoren (31. 51 1 in der cincn bzw. 
in der andercn Drchrichtung cinschnltci. 

8. Einrichtunu nach Anspruch 7. dadurch ge- 
kennzcichnet, daB mit dem Vorwabiorgan (81) 
und der Anzciizevornchtung (53) cine Schaltvor 
richtung verbunden ist. die d c beiden Wcndemo- 
toren (31. 51) absehaltei, wc.in das Voiwahlorgau 
(81) und die Anzeigevori iehtung i53) aufeinandei 
cingestcllt sind. 

l >. Einrichtung nach Anspruch S. gekennzcich- 
net durch cine bcweglichc Voiuiihlschcibc (54) 



und eine Anzeigesteuerscheibe (53) mil einer 
Ke^ 

zwei EinpohUmschatter (43 bzw. WJ m ' 1 J c **" 5 
efnem an^inc Spannunpquellc ^(M> "jg*^ 
scnen, zwischen zwei '^J^? 
zentrierten Federkontakt (44o. 66o), der jt nacn 
rr SchaHrichtungden ersten 
(11 bzw 51) in der e nen oder anderen DrebUvh- 
„L P^chaltet' und durch einen zum Betatigen 
oTr^ C44-. 6fa) dien^nden 

Richtungsspeichernocken (87), der zwei Of I nun- 
een (10^04) zum Aufnehmen der beiden Fe- 
ClSSte aifweist, drehbar an der Vorwah - 
scheibe (54) zwischeu dieser und der Anzeige- 
tutseheni (53) angeordnet ist und e.nen 
Vorsprung(88).hat, der in die Kerbe (89) der An- 
zeTSteuerscheibe eingreift, wenn die Vorwahl- 

eingcstclll sind, wobci kemer der N .d-n Vtdcr- 

U T^nSS nach Anspruch 9, dadurch ge- 
kermzeichnet, daB der zweite Motor em Glcich- 
strommotor (51) ist und seine ^^^ h ^ ,C n hl ^ 
zwei gegensinnig zueinander gepolte Dioden (65. 
67) enihali. die" an jc einen der fesistchcnden 
Kontakte (64, 68) des zweiten Einpol-bmschal- 
icrs (61) angcscWossen sind. 
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45 



6o 



Die Frfindung bctrifh eine Einrichtung zum Fern- 
anthcb einer auf cine gewi.nschte Drchswllung em- 
stellbaren Welle mit einem mil der Wclic ubcr un 
crstcs Getriebe verbundencn Wendemotor und erne: 
die Drehstellung der Welle anzeigenden orllichen 
Anzciacvorrichtung. 

Bcispielsweise bei cincr Drchsteveiung fur Anun- 
ncn ist cs erwiinscht, daB an entferr.lcr Ste He die Rich- 
tun- in die die Antcnnc wcist. voigcwahll und ange- 
7cieT werden kann. Eine Moglichkcit dies zu 
erreichen. ist die Vcrwendung cincs Synchron- odcr 
Drehfeldsvsicms. d.h. cincs Systems mil Generator 
und Motor, bei dem der Motorlaufcr sich selbst an) 
die Fcldcr cincr Standerwicklung ausnchtct bin so - 
ches Drehfeldsvstcm ist kostspicltg und dabcr ^ a s 
Drchsteucrung* fur Fet nseb-Hcimantennen. I M 
Empfancsantcnncn usw. wenig gceignct. Dies gm 
auch fur" cine aus der l.iSA.-Patcntschrift 27Vh l'-f 
bckannte Einrichtung zum Fcrnantrieb etner Ai. 
icnne. bei der miltels cincs Einstcllknopfcs cine ge 
wui^chte Drehstellung der Antcnnc cinstcllbar ist. 
Wenn und solange die Drehstellung der Antcnnc vom 
einucstclltcn Wert abwctchl. wird ein Wcndcmoto. 
eingcschaltet. der die Antcnnc in die gewunsenu 
Richtung drcht und dann wicder abgcschallct wiru. 
Die bicrdm-ch bcseitigJe Abweichung /wischen Soli 
und Ist-Stcllung wird durch cin Synchronsysiem nm 
ywei sogciunntcu »ScIsyn«-Motoren gemessen von 
denen der cine als Geber und der andcrc als Empfan- 
nei arbeitet. Ahccsehen davon. daB dieses Selbstsyn- 
ehronisier-Mi>ti;rsvstcm fiir vide Zwcckc zu aufwen- 
dig ist. ist audi nichl immcr cine cinwandfrcic 
SvPchnMitsatinn zwischcn der Anzeige und der tat- 
siiehlichen Stcllung der Antcnnc gcwahrlcisici. 

I'ine andcrc bekannlc Mcthodc zum An/cigcn der ^^^^ 
Antenncnrichtunc bestcht darin. daB dt.ivh l .rrcgung ^ 002823 
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3 V rwBhl 

einer Spule mil Impulsen eniweder ein Schnltrad wei- ode ^egem|hRei^^^^^^^ d'em Drchkno'Jf ge- 
^ch a Uct(USA,P 8 tenlschrift350l969)oderdie sche.be : 54. fjggjf " odor Gegenuhrzeigemch- 
BewegungeinesfedergetriebcnenGangrades urn eine kuppdt i«, in unra 'BW ? der t!lil der 

Sodlr einen Zahn pro Schaltvorgang der Spule rung gedrehl. De ^gjjgr • dre „t s ch 
ermoglicht wird. Diese Schaltrad- und Gangradsy- 5 Vo^hteWf jjyjg&nie 53 ist im para Helen 
steme sindgerauschvoll und erfordern manchmal zwe, mil ^tSoivSSZsSabc 54 auf einer Welle 
Spulen, aufler wenn eine spezielle Konstruktion vor- Abstand ube der jorwa ^ ^ ^ ^ 
gesehen ist, die eine Bewegung in be.den R.chtungen 83 (Fi g- 3 ) so Bnge r ^ einen y M) de , 

T»S Erfindung is,, eine Emrichtung anzu- - SAg g^i^M 
g ebU bei der mi. moglichst einfachen Mitteln nicht «^^SS£^I^>^ wir , d ' W f IS 
LrdieangetriebeneWe».ieindiegewiinschteSte]lung ^^^ff^f^dmSd^lJI^^ 
gebracht, sondern audi die tatsach hctte Stellung je- fgS w Verdrehen der Vorwahlsche.be 
weils zuverlassig una S enau angezeigt werden kann. '^SXhknoptes gl in Uhrzeiger- oder Ge- 
Die Erfindung lost diese Aufgabe durch die im Pa- is 54mit«J d«g«hkmj Vorsprung 84 die Kon- 
tentanspruch 1 beschriebene Einrichtung. £™h W so d2B sie sich schlieBen und 

Abgesehen von der Losung der obengenannten ™ te ™?™°"„„ eingeschnltet wird. 
Aufgale hat die Erfindung den Vorteil. daB . m.l t der- d " Di^^^,, „ ist mit einem Wech«l- 
selbcn Fernan.riebsemnchtungsowoh I d.e Drehstel- ™™™ n 3l mit 2W ei Wicklungen 31a und 31b 
lung der Welle, .nsbesondere also d.c R.chtung einer «. "roramoior Ji m. 2ahl , radge - 
Anfenne anzeigbar is. als auch die An.enne bei Erre,- ausgcrujc M dem Mot ^ ^ ^ 
ehen einer vorgcwahl.en R.ch.ung sel> *tat.g ange- "e^.eu fe ^ |fc 35 kann ^ Antennen- 
halten werden kann. . EsmBi lezcigt) bcfestigt sein. Die Drchwelle 35 

Ein bevorzugtes Ausfiihrungsbe.sp.el der Erf.n- ma st g™*™*^ werdcn fiber das Zahnradge- 
dung is. in der Zeiehnung dargesteUt. Es /.e.gt »S undder^ fcrtenn e ^ ange , r iebcn. Das erne 

Fig. I das Prinzipschaltb.ld der E.nnchtung, f± w« der Sekundanvicklung 25 ist fiber erne Le>- 

Fig. 2 eine GrundriBdarstcllung e.ner Steuere.n- f "^f":, e n cn Ende 32 der Molorvicklungen 
n ,i, der Einrich.ung ohne AnsehluBleilungen und ^^f^SL Das andere Ende der Mo- 
Transformator, forwicklung 31 a ist fiber die Leilung 19 m.t e.nem 

Fig. 3 eine Scitenansicht der ortl.chen S.eucrc.n- 3c '"^cklung *ia fricM sscha tcr s 43 ver- 

heit nach Fi g. 2, gesehcn .n R.chtung der L.n.t 3-3. J^^, an dere Ende der Motonvicklung 31fc ist 

"tig. 4 eine perspektivische DarsteHung des Rich- ^^K^ 

.ungJpeichernoekensgemaB einer Ausfuhrungsform J" J^rncn ^ j? ^ ^ ^ KondensaIor 

der Erfindung. . 35 Hcrstc nung einer Phase nverschiebung zw.- 

Die in Fig. 1 gezcigte Drctewucremrwhtung 10 31 ^zu ^H«s « ^ und 7ur AU ,i^erung des 

enthiilt cine Fernanlriebscinhe.t II fur d.e Wellen- wJhtn. uen n ► dcfe End<5 25/ , der Se- 

drehun;,eine6r.licheSteuereinhe i, 13 sow.e v.er dK= Mo^^J^'fe an den mi.lleren AnschluB 44 

Stcuerclnhei, 13 und die Ferna.Ur.cbse.nhc.t 11 un- ^"^^Sngsschal.ers 43 angcschlossen. 
1C reinandcrverbindendcLe.tungcnl5.1t».17und l9. 40 U<.s L^°^ r ; >rri chtuncsschalter 43 ist ein Fcdcrzun- 

Die Steucreinheit 13 kann auf der Oberse..e ernes ^^«hl«n^h 44 dcn 

Fcrnseh B era«cs angcordne. se.n. und d,e : Fern an- ^^"^^^MoBen is , und bci Ausb.cgun S 

.riebscinhei, 11 kann sich an e.ner en f craien I S.elk. ^JJJ^r de ^ an den AnschluB 42 angeschlosse ■ 

heispielsweise an cinem Antennenmas. auf dem Da.h 42( , ^cr dem an den Ansch uB 41 ange- 

eines Gebiiudes. bef.nden. lossenen Kontakt 41fl Kontakt gibt. Wenn tier Fc- 

Am Eingang der S.eueroinhei. 13 bef.nde. s.ch an ^^iSSx^ Kontakt 41a Kon.ak. g.b.. 

Transformator 21, der bei Spcsung scmer Pr.mar- %™™£ T Molor 3, ,. B . in Uhrzeigcrr.chu.ng. 

wicklung23 mi. einer Wcehsclspannung von 117 V oil *UM s.en oc J9 un(J d w ck . 

n der Sekundarwicklung 25 eine Weehselspannung * obt ' dcr r , r X Kontaktc 44« und 41 a flicBl. Wenn 
0^20 VonScugi. I. R°eihe mi. ^VTlS^ >" deTped &ak«K «H «5» Kon.ak, 42. Kon.ak. 

23 des Transformers 21 liegl em EIN-AbS-Haupt- de r P^UerKon ^ entgcgengcsc u cn 

"halter, namlich der Sehaller 27. Wenn d.e Kon.akte BjJ-^™^ 5 r ^i Rcrrich iung. wobei der Strom u be r 

27a und lib de, Scha.ters f^^tS- SkSSS ^/und 42<t durch die Le.tung 17 zur 

die Wcehsclspannung von 1 17 Volt an oet r-r.m.ir 3lh f | ic B ( . 

wieklung 23 und wird auf die Sekundarwicklung 25 5 s W '^'""^ricl ungsschalter 43 ist bcispielswe.se an 

deslransforma.or S 21gckop P el..Wcnnd.eKon^.c %~;Xibe54 befcs.igt. an der a.uh cm 

27u und 27/, geiiffne. sind. ist der I ransforn alor 21 *.r vo , ockcn 87 mi , cinem Vorsprun ^ 

und folglich die gesamtc Drehsieuerc.nr.chlung 10 J^ n ^ nander cinges ,ell,cn Seheiben 53 un 1 54 

^alScn und SchlieBen der Kontaktc 27n und g. ^ d ^^ 

27fc geschieh. durch Verstellen bzw E.nstc len c.ne fre. 'drchbar^^g^ 102 „nd 104 In 

Vorwahlsche.be 54 (im einzelncn ... F . g. 1 und 3 gc 1Q4 if , der Fcd crkontakt 44o em. Bern 

zeigt) in bezug auf eine Anzcigcschc.be 53. In F . g. D ? ch knopfcs 01 in Uhrze.gerrjch.ung 

sind die beiden Schcibcn 53 und 54 m vcrcm achta DM ^ s ^ ichcrnockcn 8 7.n Gcgcn- 

Formundc,wasgckipptdargcs.ell..sodaBd.e V or- «s ^ ^cioerrichtung. wodurch der Federkonlak. 44o 

wahlscheibc54z..schcn ist. Die ArH.rd.tung : w, ^aus- ulKzcigc ^ 4jfl jekt D „ 

fuhrliehcr an Hand der F , g. 2 und 3 J^ h ^ n ; ^ Drc bknopfes 81 in Gegcnul.rzeigcrr.cn.ung dreh^ 0028 24 

Rcim Verdrehen cincs Drehknopfcs 81 m Uhrzc.ter k i% ww-.w*.-r 
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sich dcr Richtungsspeichcrnockcn 87 in Uhrzcigcr- 
richtung und bewirkl. daB dcr Federkontakt 44a mil 
dem Kontakt 42a Kontakl gibl. Dcr Richtungsspei- 
chernocken 87 und die Schciben 53 und 54 werdcn 
im cinzclncn an Hand dcr Fig. 2 bis 4 bcschricbcn. 

Eine ortliche Anzeige dcr Drchstcliung odcr -lagc 
der an entfernter Stellc hefimllichcn Drchwcllc und 
folglich dcr Richtung. in wclcbc die Anlcnne wcist. 
wird durch cine Impulsgcbcrschaltung bci dcr Fern 
antriebseinhcit il.einen Gleichslrommotor 51. cincn 
Synchronisiernockcn 55. die Anzeigcscheibc 53. zwei 
Gleichrichicrdiodcn 65 und 67 und zwei Steucrschal- 
ler 61 und 71 vcrmiiiell. Bci der Fcrnantrichscinhcii 
11 befindct sich cin Untcrbrecherschaltcr 47. dcr mil 
cinem Pol 48 an die Lcitung 16 und mil dem anderen 
Pol 49 an das cine Endc 51 a des Gleichslrommotors 
5i angeschlosscn ist. Der Schaher 47 hat zwei Kon- 
taktc 48a und 49a. die normalerweisc geoffnet sind. 
Mil dem Zahnradgctricbe 33 des Wcchselstrommo- 
tors 31 ist ein Nocken 45 mit cincr Erhebung 45a 
verbunden, die, wenn dcr Nocken vom Wcchsel- 
strommotor 31 liber das Zahnradgetriebe 33 ange- 
irieben wird, inlermitticrend die Kontaklc 49a und 
48a des Unterbrcchcrschalters 47 schlieBt. Dadurch 
werden Ausgangsimpulse bzw. cine impulsformigc 
Erregerspannungcrzeugt.dic Liber die l.citung 15 den 
Gleichstrommotor 51 speist. 

Die Drchrichlungdcs Glcichstrommotors 51 wird 
durch die Stcllung des Schaltcrs 61 hestimmt. Der 
Schalter 61 ist z. B. an der Vorwiihlscheibc 54 befc- 
sligt. wobei cin mittleres Kontakistiick 66a im Schjitz 
102 des Richtungsspeichernockcns87 angcordnet ist. 
Ein crstci AnschiuB 68 des Schalters 61 isl mit der 
Anode der Diode 67 verbunden. dcren Kathode an 
da< Endc 25b der Sckundanvicklung 25 angcschlos- 
sen ist. Ein AnschiuB 64 des Schaltcrs 61 ist an die 
Kathode der Diode 65 angeschlosscn. dcren Anode 
mil dem Ende 2Sb der Sckundanvicklung 25 verbun- 
den ist. Die Dioden 65 und 67 besorgen jeweils eine 
F.inweg- oder Halbwelienglcichrichtungdes Wcchsel- 
stromsignals in dcr Sekundarvvieklung 25. 

Da die Dioden 65 und 67 gegensinnig geschaltet 
sind. wird die Stromrichtung und die Drehrichtung des 
Gleichslrommotors dadurch beslimmt, welchcr dcr 
Anschliisse 64 und 68 den Stromkrcis des Glcich- 
strommotors 51 schlieBt. Der mittlere Federkontakt 
66a kann cntweder mit dem Kontakt 68a odcr mit 
dem Kontakt 64a Kontakt geben. Der Kontakt 68a 
ist mit dem AnschiuB 68 und der Kontakt 64a ist mit 
dem AnschiuB 64 verbunden. Der Federkontakt 66a 
h\ mit dem AnschiuB 66 verbunden, der iiber die Lei- 
tung 69 mit dem AnschiuB 516 des Gleichstrommo- 
tors 51 verbunden ist. Beim Drehen des Drehknopfes 
81 in Uhrzeigenichtung wird der Richtungsspeicher- 
nocken 87 in Gegenuhrzeigerrichlung gcdreht. was 
zur Folge hat, daB der Federkontakt 66a mit dem 
Kontakt 64a Kontakt gibt. Die 20-VoIt-Wechsel- 
spannung wird dann durch die Diode 65 einweg- 
gleichgerichtet, und der Gleichstrom flieBt iiber die 
Kontakte 64a und 66a und die Leitung 69 zum 
Gleichstrommotor 51, so daB dieser sich in einer cr- 
sten Richtung dreht. Beira Drehen des Drehknopfes 
81 in Gegenuhrzeigerrichtung wird der Richtungs- 
speichernocken 87 in Uhrzeigerrichtung gedreht, so 
daB der Federkontakt 66a mit dem Kontakt 68a Kon- 
takt gibt. In dieser Stellung wird die 20 Volt-Wech- 
selspannung durch die Diode 67 einweggleichgench- 
tet so daB der Strom durch die Kontakte 66a und 



6Ka und die Leitung 69 zum Gleichslrommotor 51 
flicGt. dcr dadurch in dcr anderen Drehrichtung angc- 
iricbcn wird. 

Dcr Gleichslrommotor 51 ist uber ein Zahnradge- 
5 iriebc 52 mit dcr Anzeigcscheibc 53 und dem Syn- 
chronisiernockcn 55 gckuppelt. dcr cincn crhohten 
Fiihrungskurvcntcil 55a und cincn crniedrigten Frci- 
huifkurvcntcil 55/> aufweist. Zum Sleucrn des Gleich- 
slrommotors 51 isl ein S\nchronisicrschaltcr mil ci- 
io ncm mitllercn Federkontaki 72a. cinem Kontakt 73./ 
und cinem Kontakt 74a vorgesehen. Der AnschiuB 72 
des Sehallcrs 71 isl mil dem Federkontaki 72a ver- 
bunden. Dcr AnschiuB 74 des Sehallcrs 71 ist mit dem 
Kontakl 74a verbunden. und dcr AnschiuB 73 des 
15 Schaltcrs 71 isl mil dem Koniakl 73a verbunden. Der 
AnschiuB 74 isl an die Lcilung 69 und das Endc 51 b 
des Gleichslrommoiors 51 angeschlosscn. Dcr An- 
schiuB 73 isl iiber die Lcitung 103 mil der Leilung 
16 verbunden. Dcr AnschiuB 72 ist uber cincn Wider- 
ao stand 101 (27 Ohm) und cinen Oberbriickungskon- 
dcnsalor 105 (120 Mikrofarad) mil dem AnschiuB 
51a des Glcichstrommotors 51 verbunden. Dcr Syn- 
chronisiernockcn 55 ist in bezuganf den Federkontakt 
72a so cingcstclH. daB cr. wenn cr vom Fuhrungskur- 
as venleiJ 55a crfaBt wird. mil dem Kontakt 74a Kontakl 
gibl. Wenn dcr Synchronisiernockcn 55 mit scinein 
Freilaufkurvenleii 55b gegen den Federkontakt 72a 
ecwandl isl. gibt der Federkontaki. dcr federnd odcr 
anderweitig gcspannl ist. Kontakl mil dem Konlaki 
30 73a. 

I m Bet rich des oben bcschriebcncn Anzeigeicils 
dcr Drchsteuercinrichtung 10 vollfiihrl dcr Nocken 
45 der Antriebseinhcit eine Umdrchung pro b' Dre 
hung dcr Drchwclle 35 der Anlcnne. Ebcnso isl die 
35 Ubcrsetzung fur den Synchronisiernockcn 55 so be- 
mcsscn. daB dieser cine Umdrehung pro h" Drehune 
dcr Anzeigcscheibc 53 vollfiihrl. Das gleiche Obcr- 
setzungsvcrhaltnis wie zwischen dem Nocken 45 und 
der Drchwellc 35 (60 : I) hcslcht zwischen dem Syn- 
40 chronisiernocken 55 und der Anzeigcscheibc 53. 
Wenn der Gleichstrommotor 3 1 den Nocken 45 drebi. 
so daB die Kontakte 48a und 49a durch die F.rhebuivJ 
45ageschlosscn werdcn. wird dem Gleichslrommotor 
51 cin Im puis zugclci let. der diesen anfiinglieh erregi. 
45 DcrGIcichslrommotor 51 drchl siehcnisprcehend der 
durch dch Schaller 61 gegebenen Drehrichtung. so 
daB dcr Synchronisiernockcn 55 mil sciuem Fiih- 
rungskurvcnieil 55a vom Schalter 71 weggedrcht wird 
und diesem den Freilaufkurvenleii 55 b darbietet 
5 o Wenn der Federkontakt 72a des Schalters 71 vom 
Nocken abgehoben oder freigegeben ist (Freilaufkur- 
venleii 556), gibt der Federkontakt 72a Kontakl mit 
dem Kontakt 73a, so daB der Gleichstrommotor 51 
uber das RC-Glied mit dem Widerstand 101 und derr 
55 Kondcnsator 105, den Kontakt 72a, den Kontakt 73c 
und die Leitung 103 mit AnschiuB an die Leitung 1< 
erregt wird. Wenn der Synchronisiernockcn 55 von 
Gleichstrommotor 51 iiber das Zahnradgetriebe 5J 
so angctrieben wird, daB er mil seinem Fiihrungskur 
60 venteil 55a angestellt wird, schaltet der Federkontak 
72a vom Kontakt 73a auf den Kontakt 74a, so dal 
der Gleichstrommotor 51 entregt wird. Der Wider 
stand 101 und der Kondensator 105 veThindern, daJ 
der Gleichstrommotor den Fuhrungskurventeil 55 1 
65 des Synchronisiemockens 55 iiberf ahrt. Der Konden 
sator 105 ladt sich gegen die Stromrichtung uber dei 
Gleichstrommotor 51 auf, und der Widerstand 10 
wirkt als zusatzlicher Lastwiderstand in Reihemit der 
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lele Telle 96. 97 und 98. die voncinandcr und vom 
Glcichs.rommotnr 51. Sockc1teil95 (lurch das Zwischcnstiick 99 im Ahstaml 
Die Drchzahl des Oleic Ktrommotora _51 .s. so be- J^SftSi wwlen- Ein zahnformiges Tcil 88 erst reck i 
mcssen. daB der Synchromsicrnockcn 55 s.ch schntl- fccha ar ^ und scitHch vom Sockcl.e.l 
Icrdrehtalsdervom Wccbsc s.rommo.or 31 angc.ne- »«^n Vert. 8 9g ^ ^ , 
bene Nockcn 45 der An.ncbseinhci., so daB dcr 5 9^-wiscn zwischen den Tcilen 97 und 96 
Synchrornicrnockcn 55 «SV,m 6" vor" b e ind . fch dcr Spal, oder Schlilz 102 q Der Rich- 
vollf i.hrt und die Anzc.gcsche.be 53 s.ch »"\* v ° r , u ™eichernoekcn 87 befindct sich im Bere.ch zwr- 
andreh..bevordcrNocken45c.nc^ Se An/.eigeseheibe53unddcrWahlseheibc54, 
4erKontaklc4»flund49<idcsSchalicrs47he.s alien /a hnf6rmigc Ansal7. 88 sich unm.l.elbar 
tann und bevor die Drehwellc 35 und d,c Antcnne wobc, dcr „ befindc , Ein untcr dcr 
.ich urn 6" gcdrchl hahen R cr s p ,c,ch ^ n 7 a t " = ! Anzcigcschcibc 53 angcordncler Ring 53a kann an 
!,nd dcr Synchronisicrnockcn 55 war en dann _a f c ™- 5 3 fc angc formt scin. so daB cr diesc 
Hen wei.eJen Impuls von dcr ^ n ^^f c ^ «„ ihrem Umfang umfaB. Der Ring 53a ha. auf seiner 
Die Nachsynchronisa.ion ,n l " ,e ^"«X n ?lcs Svn -5 n. ens le cine Nut oder Kerbc 89. Der zahnform.gc 
ErregendcsGleichs.rommo.ors 51 ■ Orel*" des S^n 5 I~ g Ritht cichcrn0 ckcns 87 gre if. in 
chronisicrnoekens 55 urn one Unhung . ml Ah a. g Anzcigcscheibe 53 und d.c 
Khal.cn des Glcichs.rommo^rs c J £ wshl3*ibc 54 aufeinander cinges.cll. sind und dcr 
hci jedem von der Fcrnanlnebse.nhc.t 11 zugc icuc.cn 7 cscha „ c , js , . 
impuls. bis die gewah 'e S'cllung erre. ht si .be, dc Slh ^ c ^ ichtu | s ichcrnockcn 8 7 und die Schaltcr 
die Fernan.ricbscinheu 11 ^gc^ha'ici ""J™ smd so an g eor dnet. daB der Fedcrkon.ak. 44* den 
Haup.schal.cr 27 sich in der AUS-S.cllung , (gc»f<nc.e «nd » I Fedcrkon.ak. 66a den Schli.z 102 
S.cllung) befinde. D.esc Nactev^ dcr Jch 2 ^ 4) Jje 
beiden Mo.ore in Inlcrvallen von 6 *f ™ ; h jbe 53 um| die Wahlsehcibc 54 aufc.nander em- 
die An.enncn-prchs.cucrunf auch be ^» n J» n . " ,„ sind , reif , der zahnformige Ansa.z 88 ,n d.c 
gen dcr An.riebsmotordrchz.ahl auf Gnmj *£™ n ^ „ 9 und % c Fcder kontak.c 66a und 44« geben 
tender Bclastung des d.c Antcnne J«k*mW" . der , icidcn Nac hbarkon.ak.c Kontak . 
Wechsels.rommo.ors 31 m.. dcr S.eucre.nhc. S) n m.< ^ Drehknopf M un(J dje Wanlscncibe 54 be.- 

ehroniiiert blc.bt. ...r^hi Sr.tcnansich. spielswcise in Uhrzeigcrrich.ung gedreht wcrden.wird 
Fi g. 2. 3 und 4 zc.gcn m D™^^^^; 30 d P cr 7ahnW rmigc Ansa.z 88 nach sei.war.s beweg.. so 

bzw. perspcklivischcr Dars. clh.ng 1 C.nzc Inc.. en oer 5 % g9 hcrausdreht und newirkl . 

S.cucreinhei. 13 m l d «. A |«f , ^ c £ v„£sh daB der Rich.ungssp. hernocken 87 sich in diesem 

ciner gcgcbcncn Ausr.chlung ubcr der ™an Gegenuhrzcigcrrichtung drcht. Be. Drchung 

scheibe 54 angcordne. ,s. ^^^"SeS des Rich.ungsspeichcmockens 87 in Gegenuhrzeiger- 

der Welle 83 verbunden. wc che dw An»«nK we e k 9g ^ Rjcntungsspeich e r - 

53 durchscz. und an dcr W.hWtej* 54 befeshg n« ^ g? Federkon|ak , und das Te „ 

is.. Die Anze.geschc.be 53 .si i frei- drehoar an. Rich.ungsspeichernockcns 87 gcgen den Fc- 

Welle 83 gclager. D.e Wahbchc*e 54 ,rt dreh^ fc fc , 66n B S0 K daB de r Federkon.ak. 44a m.. dem 
mi. dcr Welle verbunden Die Welle 83 . K k , 41<J und dcr Fedcrkon.ak. 66a mu dem Kon- 

in ciner BodcnptetlcSSgclag^^^ ^S «> «akt 64a Kontakt gib.. Die Fernantriebscinhe.. 11 

scheibc 54 und der Anzc.gcschc.bc 53 bi!" 1 ^ '™ w , d dann in der gewah |ien Richlung gedreht. wobci 

der normalerweise ■ g«chlossene Schal.e^ JL^L 53 d er Glcichs.rommo.or 51 un.cr S.euerung dureh m- 

nem Punk, nahc dem Rand der^ A ^fXm den pulse von der Fernan.ricbseinheil 11 die Anzc.ge- 

stchl dcr klcine Vorsprung ^jor dcr nur dann den ^ ^ Rjchtung ^ ^ 

mirmalcrweisegcschlossencnSchal.cr Z7er^ Wahlsehcibc 54 einges.ellt w.rd 

die Scheihen 53 »" d 54 aufe.nander ausgcr cMe^er ^ (;leichs(rommo , or 51 die Anzeige - 
cingcstell. sind. so daB dann dcr ™ scheibc s3 in die auf die Wahtscheibe 54 e.nges.ellte 

den Kon.ak.cn 27« und 270 un.er brocher . ond^da s^n if , def zannformige Ansatz 88 

durch die Drchstcuere.nnch.ung 10 ahgcscnaue w > def jn die Nul " 89 der Anzeigcsch eibe unter Zen- 

vW- » „„j A * ei „H an der so triening der Federkontakte 66a urid 44«. Wenn der 

Die Motorrichtungsschalur 61 und43 smd^ an der $ mcru rfer d h . !n d« 

Wahlscheibe 54 befest.gt. Der *ehb^ R^ch.ungs ^ richtung gedreht ^d, wi rd der Rich- 

s P eichern<x:ke n 87is.m..telse.nMZa^er^^^^^ .unlsspeichernoeken 87 in Uhraeigerrichtung ge- 
,es 88a, der einen % SSSdX drehVwobei der Federkontakt 44a mit dem Kon.ak. 
hatunddie^esowieemSockelte "^wftaFi* 4 55 42a und der Federkon.ak. 66a mit dem dazugehon- 

bar auf der Wahlsche.be 54 gelagert^ W, e r -g- » ^ Kontakt Dfe wirkBngswei « 

«An^ fstwieobenbeschHeben. 
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